
ららぽーと愛知東郷～徳重駅のバスについて 
 

１ 目的 

町民の自動運転に対する受容性の把握及びららぽーと愛知東郷開業に伴

う新たな公共交通ネットワークの需要を把握するとともに、東郷町地域公

共交通網形成計画にも徳重駅への新たな路線導入の可能性検討について記

載があることから、三井不動産株式会社において、自動運転（レベル２）

の実証実験を実施。 

 

２ 運行経路の概要 

「ららぽーと愛知東郷～徳重駅」を結ぶ約5.6kmを運行。その内、電波

状況や、周辺の歩行者・自転車等の交通状況を勘案し、桝池交差点付近か
らバスターミナルまでの区間（約600m）を自動運転で走行。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 

【▲運行ルート】    【▼自動運転区間】 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

徳重駅

東郷町BT

名鉄バス既存路線



３ 運行期間 
  令和３年２月から１年間（道路運送法第21条 国土交通大臣の許可を受
けた場合等における、貸切バス自動車、タクシー事業者による乗合旅客の
運送） 

 

４ 運賃 

  大人250円、子ども130円 

 

５ 運行車両 

日野リエッセ（予定） 
※令和３年７月からいすずエルガミオに変更予定。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

【▲日野リエッセ】  【▼いすずエルガミオ】 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

出典：先進モビリティ資料 

※本実験では、磁気センサーは使用しない 

資料３ 

1

車線維持制御

• GNSS(GPS), QZSS

• 磁気マーカ

速度維持制御（最高40km/h）

• 信号情報の活用、連携

• ACC, PCS機能

障害物回避制御

• AI・高精度地図の活用

車線変更制御

バス停正着制御

2016年10月より稼働
着座17名

※ 安全上、試乗会は着座のみで実施

前方カメラ

LiDAR

ミリ波レーダ

自動ステアリング
自動アクセル・ブレーキ
自動ウインカー

側方LiDAR

通信アンテナ

GNSS/QZSSアンテナ

磁気マーカセンサー


